e Evo (flash nahravani, BLE)

Ozobot Blockly T Ozobot Editor
Kompatibilni s roboty Ozobot Bit, Bit+, Evo Ari, Evo, ORA
Metoda pro pfipojeni a pfijeti programu e Bit (flash nahravani, micro USB)| e Evo (BLE)

o Ari (wi-fi pro prijeti programu,
nebo BLE nebo pfipojovaci
klic pro pfipojeni k Editoru

e ORA (ethernetovy kabel)

Referencni pruvodce pro blok

Jiz pripravené programy

Odkazy na Ozobot Challenges

Moznost ulozit a stahnout soubory s programy

Moznost otevrit ulozené programy

Moznost otevrit odkazy s kody ke sdileni

Komunikace v realném case (Robot pfrijima kazdou instrukci programu krok
za krokem, coz umoznuje programovani vice robotl a soubé&znost)

Moznost specifikovat robota pro kazdou funkci pomoci bloku 'With device'

MozZnost vytvaret programy pro fizeni vice robotu

Soucasny béh vice robotu (dva boti mohou vykonavat rizné programy soucasne)

Schopnost jednoho robota vykonavat soucasné vice ukolu/funkci.
Napriklad pohybovat se a zaroven provadel svételnou funkci.

Zobrazuje Ciselné vysledky senzoru (priblizeni, akcelerometr, gyroskop, ToF, atd.)
na obrazovkach Editor a Ari

*

Dokaze prerusit program a cekat na zpétnou vazbu uzivatele

*

Umi zobrazit matematické funkce a vypis vysledkl na obrazovkach editoru a Ari
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* Pripravuje se




